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S 00.01. Ogdlna specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych
Budowa sitowni zewn etrznych w miejscowo sci Dzwirzyno

1) Dzwirzyno, ul. Wyzwolenia, dziatki nr 43/5 i 43/9
2) Dzwirzyno, ul. Hanki Sawickiej, dziatka nr 200/13

CPV 45212200-8 Roboty budowlane w zakresie
budowy obiektéw sportowych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspélnych dla poszczegolinych
wymagan technicznych dotyczgcych dostawy, wykonania i odbioru robot, ktére zostang
wykonane w ramach zagospodarowania terenu sitowni zewnetrznych na dziatkach nr
43/5 1 43/9 przy ul. Wyzwolenia i na dziatlce nr 200/13 przy ul. Hanki Sawickiej w
Dzwirzynie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

1.3.1. Roboty rozbiérkowo-demontazowe: nie dotyczy.
1.3.2. Roboty budowlano - montazowe:

a) wykonanie robot przygotowawczych i ziemnych.

b) tyczenie lokalizacji urzgdzen.

c) wykonanie fundamentéw montazowych pod urzgdzenia.
d) montaz urzgdzen i wyposazenia.

e) uzupetnienie uszkodzonych nawierzchni.

Szczegobtowy zakres robot i ich rodzaj podano w opisie do projektu zagospodarowania
terenu.

Niezaleznie od postanowien Warunkéw Szczegdélnych - normy panstwowe, instrukcije i
przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane przez
Wykonawce.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce Robot

Podstawg wykonania robot jest:
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1) Projekt zagospodarowania terenu — ,Budowa sitowni zewnetrznych w Dzwirzynie —
Gmina Kotobrzeg, obreb Dzwirzyno, ul. Wyzwolenia, dziatki nr 43/5 i 43/9 oraz ul. Hanki
Sawickiej, dziatka nr 200/13".

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru / Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac :

1) Projekt zagospodarowania terenu — ,Budowa sitowni zewnetrznych w Dzwirzynie —
Gmina Kotobrzeg, obreb Dzwirzyno, ul. Wyzwolenia, dziatki nr 43/5 i 43/9 oraz ul. Hanki
Sawickiej, dziatka nr 200/13".

2) Przedmiar robat.

3) Informacje dotyczgcg bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie.

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowac¢ dokumentacje:
1. Projekt organizaciji i harmonogram robot
2. Projekt zaplecza technicznego budowy

1.4.3. Zgodno$¢ Robot z Dokumentacjg Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig czes¢ umowy (kontraktu), a
wymagania wyszczegolnione choc¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy,
tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow lub opuszczeh w Dokumentacji
Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek. W przypadku rozbieznosci opis
wymiarow wazniejszy jest od odczytow ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty
I dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.

Dane okre$lone w Dokumentaciji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac
bliskg zgodnosc¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogag
przekraczac¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg
Projektowg lub ST i wptynie to na nie-zadawalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty bedg niezwiocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt
wykonawcy.
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1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji budowy, az do zakohczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnatly i znaki
ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Robot. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowng.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie

przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i

wykanczania Robo6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do

przepisow i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokoét Terenu Budowy

oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0s6b lub wtasnosci spotecznej i

innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w

nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan, bedzie miat

szczegolny wzglad na:

1) Lokalizacje zaplecza, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekédw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach
I pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okres$lajgce brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, a po zakonczeniu
Robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), mogg by¢ uzyte pod warunkiem
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przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materiatdw od wkasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wiasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedgcych
wiascicielami tych urzgdzen, potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie
trwania budowy.

Wykonaweca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzgdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomié¢ Inzyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalaciji
Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z
nimi wspotpracowal, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.4.9. Okreslenia podstawowe:

Inzynier/Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona
do nadzoru nad realizacjg Rob6t i do wystepowania w jego imieniu w sprawach
realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiar6w — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie
wyliczen, szkicdéw i ewentualnie dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze
Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci
materiatdw oraz Robot.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacjg
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w
formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Slepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania
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2. MATERIALY

Wszystkie materiaty, urzadzenia i konstrukcje wbudowane w obiekt szaletu publicznego
muszg posiadac aktualne Atesty, Aprobaty Techniczne, Swiadectwa Dopuszczenia do
Stosowania odpowiadajgce polskim normom PN -EN.

2.1. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie partii (czesci) materialdw z danego zrodta
nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciggly spetniajg wymagania
Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na
pozyskanie materiatéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wigczajgc w to zrédta
wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie
wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatdow z jakiegokolwiek zrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do Robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg
jakosc¢ i wkasciwos¢ do Robot i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
Terenu Budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot niz te, dla ktérych
zostaty zakupione to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez
Inzyniera.
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Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujg sie niezbadane i nie-zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody
Inzyniera .

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot zaakceptowanym
przez Inzyniera; w przypadku braku ustaleh w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w
terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robo6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢é wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania
warunkow umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
Robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na os przy
transporcie materiatdw/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
pozwolenia od wladz co do przewozu nietypowych tadunkow i w sposéb ciggly bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Robot i wkasciwos$ci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Roboét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie-odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
mogg by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robo6t, za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacjg Projektowg wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia
wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnosc¢.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow Robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej
I w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni
wyniki badan materiatéw i Robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy
badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozbg zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Rozwigzania projektowe wykonania robot:
5.2.1. Rozwigzania ogdlne

Sitownia zewnetrzna nr 1 (ul. Wyzwolenia, dziatki nr 43/5 i 43/9):

Wzdtuz istniejgcego w potudniowej czesci dziatek ciggu lesnej Sciezki zdrowia —
zamontowac 15 gotowych zestawdw urzgdzen sitowych wraz z tablicami
instruktazowymi. Dodatkowo na poczatku trasy (przy granicy z dziatkg nr 44/2)
zamontowac tablice informacyjng z opisem i planem trasy sciezki zdrowia.
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Sitownia zewnetrzna nr 2 (ul. Hanki Sawickiej, dziatka nr 200/13):

Na czesci dziatki stanowigcej wewnetrzny teren Gminnego Centrum Sportu i Rekreac;i
zamontowac 5 gotowych zestawdw urzgdzen sitowych wraz z tablicami
instruktazowymi.

Ze wzgledu na specyfike terenu — szczegotowe miejsca lokalizacji poszczegolnych
urzgdzen sitowych oraz ich ustawienie — zostang ustalone w terenie podczas realizacji
inwestyciji.

5.2.2. Rozwigzania szczegoétowe

Teren pod sitownie:

Przygotowaé miejsca pod montaz poszczegolnych urzagdzenh sportowych. Wybraé
warstwe ziemi z humusem i wykona¢ wykopy gtebokosci okoto 120 cm pod
posadowienie podstaw montazowych — zgodnie z wytycznymi producenta (dostawcy)
elementow wyposazenia wykonac zelbetowe fundamenty blokowe, nastepnie
zamontowac urzadzenia, uszkodzong powierzchnie gruntu poddac rekultywaciji.

Nawierzchnie trawiaste (dotyczy dziatki nr 200/13):

Trawniki wykona¢ jako naprawe uszkodzonej nawierzchni podczas prac budowlanych
przewidujgc miejscowg wymiane (uzupetnienie) darni. Projektuje sie nowe trawniki z
trawy gotowej z rolki. Przygotowanie podtoza, wykonanie i pielegnacja — wedtug
wytycznych producenta trawy.

5.2.3. Zestawienie elementéw wyposazenia

Sitownia zewnetrzna nr 1 (ul. Wyzwolenia, dziatki nr 43/5 i 43/9):

Lp. | Nazwa urzgdzenia / zestawu llosé
1 | Tablica duza informacyjno-regulaminowa (200 x 150 cm) (T) 1
2 | Zestaw (1): podciggacz + wypychacz + stup nosny duzy 1
3 | Zestaw (2): prasa nozna + kreciotek + stup nosny duzy 1
4 | Urzadzenie (3): wioslarz + stup nosny maty 1
5 | Urzadzenie (4): orbitrek + stup nosny maty 1
6 | Urzadzenie (5): narciarz + stup nosny maty 1
7 | Urzadzenie (6): jezdziec + stup nosny maty 1
8 | Zestaw (7): biegacz + stepper + stup nosny maty 1
9 | Urzadzenie (8): drabinka z podcigganiem + stup nosny duzy 1
10 | Zestaw (9): twister + wahadto + stup nosny maty 1
11 | Zestaw (10): porecze + tawka do brzuszkoéw + stup nosny maty 1
12 | Zestaw (11): kota Tai Chi mate + kota Tai Chi duze + stup nosny maty 1

Pracownia Projektowa inz. Jan Orczykowski ul. Waska 16, 78-100 Kotobrzeg, tel.: 94 3545917



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét — strona SPEC-9 —

13 | Urzadzenie (12): rowerek klasyczny + stup nosny maty 1
14 | Urzadzenie (13): prostownik plecéw + stup nosny maty 1
15 | Urzagdzenie (14): drabinki wolnostojgce 1
16 | Urzadzenie (15): tawka z rowerkiem dla 2 os6b 1
17 | Tablica instruktazowa (180 x 50 cm), 3-jezykowa 15

Sitownia zewnetrzna nr 2 (ul. Hanki Sawickiej, dziatka nr 200/13):

Lp. | Nazwa urzgdzenia / zestawu llos¢
1 | Zestaw (16): podciggacz + wypychacz + stup nosny duzy 1
2 | Zestaw (17): orbitrek + wioslarz + stup nosny maty 1
3 | Zastaw (18): biegacz + stepper + stup nosny maty 1
4 | Zestaw (19): twister + wahadto + stup nosny maty 1
5 Ze_staw (20): prasa nozna + drabinka z podcigganiem + stup nosny 1

duzy
6 | Tablica instruktazowa (180 x 50 cm), 3-jezykowa 5

Urzadzenia o maksymalnej wysokosci upadkowej do 1,00 m; kompletne, z systemowym
sposobem montazu (do gruntu) — na monolitycznych stopach betonowych ze
zbrojeniem.

Konstrukcja: urzgdzenia wykonane ze stali ocynkowanej ogniowo lub zabezpieczone
przez kataforeze, malowane dekoracyjne lakierem (proszkowo).

Budowa, funkcja i wyposazenie urzgdzen wedtug zatgczonych kart zestawienia
urzgdzen i elementéw wyposazenia. Kolorystyka urzgdzen — do szczego6towego
ustalenia na etapie realizacji inwestyciji.

Szczegobtowy sposob rozmieszczenia urzgdzen (zestawdw), uwzgledniajgcy wymagane
strefy bezpieczenstwa oraz uktad w terenie — zostang ustalone na budowie, na
podstawie tyczenia geodezyjnego i wedtug wytycznych producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania Robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
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Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czesc 0golng opisujaca:

- organizacje wykonania robot , w tym terminy i sposéb prowadzenia Robdét,

- BHP,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢é wykonania poszczegdélnych
elementow Robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wtasnego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikdw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmoéw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi);

b) czesS¢ szczegotowg opisujgca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilos¢ srodkdw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- SposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wkasciwosci w czasie
transportu,

- SposOb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementow Robdt,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie-odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Dziennik Budowy jest Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem
i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong jakos¢ Robdot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robat i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek, badan
materiatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgdac¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz Robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostatly one tam okres$lone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i
sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byc¢
Z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowac wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .
Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pozniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatdw u zrodfa ich wytwarzania, i zapewniona
mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatdw i Robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robot z Dokumentacijg
Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Normg lub

aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktore spetniajg wymogi
Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do Robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korhca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
Rob6t, stanu bezpieczenhstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzgdku
chronologicznym, bezpos$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

-date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

-date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentaciji Projektowej,

-uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow Robat,
-terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementoéw Robat,

przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

-uwagi i polecenia Inzyniera,

-daty zarzgdzania wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbioréw Robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i
ostatecznych odbiorow Robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
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-zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

-dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania Robot,

-dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki prob poszczegodlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
-inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy bedg
przeditozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy Roboét.

(2) Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw Robo6t. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza sie w sposéb
ciaglty w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3), nastepujgce
dokumenty:

-pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

-protokoty przekazania Terenu Budowy,

-umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

-protokoty odbioru Robdét,

-protokoty narad i ustalen,

-korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty
budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Roboét

Obmiar Robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych Robot i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze
Rob6t lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich Robét. Btedne dane zostang poprawione wedtug
instrukcji Inzyniera na pismie.
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Obmiar gotowych Robo6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie
lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robdt i materiatdw
Roboty budowlane i instalacyjne — wg obmiarow rzeczywistych.
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robot beda
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie przez caly okres trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar
Robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice
moga by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiardw, ktorego
wzOr zostanie uzgodniony z inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbidér Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbiér Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiér Robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego
postepu Robdét.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowos$¢ danej czesci Robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bedzie przeprowadzony
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niezwtocznie, jednak nie pézniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robét. Odbioru
czesciowego Robo6t dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot.
Odbioru Robd6t dokonuje Inzynier.

8.3. Odbidr ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robo6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.

Catkowite zakonczenie Robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci

Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej
oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektowg i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania Robét uzupetniajgcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupetniajgcych w warstwie scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Roboét w
poszczegoblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacijg
Projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc
pomniejszong warto$¢ wykonywanych Roboét w stosunku do wymagan przyjetych w
Dokumentach Umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot

odbioru ostatecznego Robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce

dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,
jesli zostata sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardw (oryginaty).

. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST.

OO WN
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7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialéw zgodnie z
ST.

8. Opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiarow zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych .

10. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu

z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg

zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.4. Odbidr kohcowy

Odbior koncowy polega na ocenie wykonanych Robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogodlne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$é
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone
dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:

-robocizne bezposrednig wraz z kosztami,

-wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkow i transportu na plac budowy,

-wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

-koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

-podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Kotobrzeg, luty 2015 r.

Opracowat:

Pracownia Projektowa inz. Jan Orczykowski ul. Waska 16, 78-100 Kotobrzeg, tel.: 94 3545917



